山西交通技师学院

中职组智慧物流作业赛项合作企业公告
根据《山西省教育厅 山西省人力资源和社会保障厅 山西省总工会 共青团山西省委 山西省中华职教社关于举办山西省第十七届职业院校技能大赛的通知》(晋教职成〔2023〕15号)、《山西省教育厅关于印发<山西省职业院校技能大赛企业合作工作指引（试行）>的通知》（晋教职成函〔2022〕88号）及《山西省职业院校技能大赛合作企业工作规程》有关规定，现面向社会公开征集相关赛项的合作企业，现面向社会公开征集中职组智慧作业赛项合作企业，具体要求如下：

一、企业资质要求
（一）企业基本情况
1. 有效的营业执照副本或法人证书副本（复印件加盖公章）。

2. 最近半年内任意一个月的纳税有效凭据或相关部门出具的依法纳税有效证明文件（复印件加盖公章）。

3. 法定代表人身份证（复印件加盖公章）、授权委托书（原件）、联系电话、邮箱等信息。

（二）企业资信与社会声誉

1. 银行开据的企业基本账户资信证明材料（原件）。

2. 在“全国法院失信被执行人名单信息公布与查询”平台（http://zxgk.court.gov.cn/shixin）中查询记录（加盖公章）。

3. 在国家企业信用信息公示系统中查询记录（加盖公章）（http://www.gsxt.gov.cn）。

4. 企业行业资信等级证书材料（加盖公章）。

5. 企业近两年的营业收入和审计报告（加盖公章）。

6. 企业近三年获得国家级、省级荣誉情况（附证书）。

7. 企业质量管理体系认证材料（加盖公章）。

8. 所申报的技术平台没有产权争议的承诺（加盖公章）。

（三）校企合作情况

提供校企合作协议（合同）及采购协议（合同、发票）等佐证材料，协议（合同）主要包括专业课程建设和实训室建设等方面的内容。

（四）大赛合作经历

提供参与职业院校技能竞赛（国赛、省赛、世赛选拔赛或行业赛等）合作协议或相关佐证材料。

（五）技术平台情况

1. 提供技术平台或设备是自主生产和自主研发的承诺书（加盖公章）

2. 提供技术平台或设备的相关行业部门鉴定书（加盖公章）。

3. 提供技术平台或设备与赛项的匹配度说明材料（加盖公章）。

4. 提供技术平台市场占有率说明。

（六）意向合作内容

1. 拟合作的赛项。

2. 向大赛提供的支持项目（设备、经费、技术等）及数量。

3. 提供竞赛设备一览表（技术平台与赛项的匹配度）。

4. 提供竞赛设备的图片、技术文件、用户说明书。

5. 承诺向参赛院校提供竞赛设备的优惠价格（不得高于政府采购价格）。

以上提供材料真实可靠的承诺证明（法人签字、公司盖章）。

赛项联系人：杨双幸 13593100681
二、赛项技术平台参数要求

竞赛平台需要对接全国职业院校技能大赛中职组现代物流综合作业赛项规程要求。赛项技术平台参数要求见附件。

材料提交

请有意支持大赛的企业，于2023年9月11日17点前，将山西省第十七届职业院校技能大赛申报合作企业相关资料提交至山西交通技师学院赛点工作领导组，同时将电子版发送至指定邮箱。

联系人：杨双幸  0354-5506665  13593100681

邮 箱：25593989@qq.com
通讯地址：山西省晋中市太谷区南山南路126号

邮政编码：030800
遴选
遴选方式：综合评分，根据专家评审得分，确定合作企业。（如赛项技术平台需多家企业提供，可多家企业联合申报，多家企业整体评价赋分）

遴选时间：2023年9月12日，具体时间另行通知。
遴选地点：另行通知。
权益
合作企业将获得本赛项冠名权，并且可以在赛点指定场地进行产品展示与推广活动。
  附件:山西省第十七届职业院校技能大赛中职组智慧物流作业赛项技术平台参数要求

山西交通技师学院

2023年9月4日

附件:

山西省第十七届职业院校技能大赛

中职组智慧作业赛项技术平台参数要求
	名称
	规格要求
	数量

	理论考核系统
	支持单项选择题、多项选择题、判断选择题、综合 
实务题等题型。
	1套

	智慧物流综合作业平台
	（一）智慧仓储作业设计模块
基于虚拟仿真技术，进行智慧仓储三维场景构建、流程设计、模拟仿真、可视化数据搭建。
具备以下功能
1.场景构建
三维场景布局、路径网络布局、网络绑定、坐标系显示、实体属性调参、场景信息目录、资源库。
2.流程设计
二维业务蓝图布局、蓝图连接交互、多蓝图页、蓝图属性调参。
3.模拟仿真
基于智慧仓储作业订单，进行模拟仿真，测算作业效率和相关KPI指标。
4.数据可视化
呈现数据选择、呈现数据布局、呈现数据预览。
（二）智慧仓储运营模块
实现与智慧仓搬运机器人、智能拣选设备等的无缝对接，支持入库、出库、盘点、配送作业在内的主要业务流程。
1.基础管理：包括库房、货品和区储位管理。
2.上架规则：基于不同的上架策略以及储位的空间限制，配置上架规则。
3.下架规则：基于库存周转规则和储位优化规则的合理设置，配置下架规则。
4.入库管理：包含入库预报、ASN操作、ASN单查询。
5.出库管理：包含出库预报、出库审核、波次计划。
6.配送管理：支持配送单录入、调度和查询。
（三）智慧运输运营模块
实现运输接单、智能调度、运输线路设计、成本管理等。

1.集散中心管理：对集散中心进行开通和升级操作。
2.班线/路由管理：通过路由或班线进行城市之间的连接，可对班线和路由上的运力进行设置。
3.调度管理：支持自动调度和手动调度，选择配置运力，实现订单的及时发送。
4.业务分析：对业务数据及财务数据进行分析，包括业务量趋势、运输进度、收入额趋势、订单准时率、完成订单数等，可展现运输成本明细。
	1套

	智能会议平板一体机
	交互式会议电子白板，尺寸55 英寸及以上。
	2套

	台式电脑
	CPU：I5 及以上

硬盘：SSD 硬盘 128G 及以上

内存：8G 及以上

显卡：独显，显存 2G 及以上

操作系统：Win10 或以上

办公软件：Microsoft  365、PDF 阅读器、360 解压缩软件 

输入法：微软拼音/搜狗拼音/搜狗五笔/百度拼音/百度五笔 
	每团队4台

	显示器
	21.5 寸及以上、HDMI 接口 
	每团队4台

	服务器
	CPU：英特尔至强 E5 系列 E5-2683 v4 十六核以上；
内存：64GB及以上；
硬盘：500G及以上、转速：10000 RPM
	2台

	智能搬运机器人
	1.驱动电机数量：≥4 路。
2.防碰撞接口：配激光雷达。
3.检测距离 ≥1.5 M。
4.角度校准范围：≤5 度。
5.直线行走位置偏移校准：支持。
6.位置偏移校准范围： ≤ 20mm。
7.位置重复精度：≤10mm。
8.支持最大运行速度：≥1.5m/s。
9.旋转精度：≤1°。
10.搬运机器人循迹方式：二维码惯性导航。
11.搬运机器人停靠精度：≤10mm。
12.导航方式： 二维码导航。
13.读取距离：100mm。
14.帧率：50帧/S。
15.坐标精度：0.1mm。
16.角度精度：0.3度。
17.视野范围：120-200mm。
18.一帧曝光到UDP传输时间：小于30ms。
19.视觉引导搬运机器人控制器，内部集成电机驱动、电机转速校准、直行校准、曲线校准、序列任务维护、防碰撞、服务器通信等功能；有二次设备编辑开发功能。
	每团队2台

	自动充电桩
	1.机器人系统使用锂电池充电技术，可以为机器人24小时连续运行提供可靠的充电供应，充电效率高，输出功率大，充电状态稳定可靠，并能通过机器人中控系统对充电桩进行实时监控。
2.输入电压：AC220V 50HZ。
3.输出电压：DC54.6V。
4.输出电流：≥15A。
5.充电口连接寿命：＞20000次。
6.噪音：＜70dB。
	每团队1个

	存储货架
	1.货架尺寸：长约880-900mm, 宽约880-900mm, 高约2350-2400mm。

2.货架类型：采用5层双面拣选；钢管规格采用40*40*1mm的钢管或者能保证强度的类似钢材钢管；货架及托具的角钢厚度不低于1.5mm。
3.配置10个货位纸盒。
	每团队4组

	工作站
	工作站配置：工控机*1、触控屏*1、长臂猿支架*1、小键盘支架*1、小键盘*1、急停按钮套装*1、播种墙框架*1，3层，每层4个库位，登高梯等相关耗材。
	每团队1套

	无线路由
	1.射频频段 IEEE802.11b/g/n：2.400-2.4835GHz。
2.信道 5MHz、10MHz、20MHz、40MHz。
3.RF功率输出 500mW。
4.灵敏度 802.11b/g：-101dBm@6Mbps，-74dBm@54Mbps。
5.802.11n HT20：-92dBm@MCS0/8，-73dBm@MCS7/15。
6.802.11n HT40：-90dBm@MCS0/8，-71dBm@MCS7/15。
7.调制方式 OFDM：BPSK QPSK 16-QAM 64-QAM。
8.DSSS：DBPSK DQPSK CCK。
9.数据和工作参数，最大速率 300Mbps。
	每团队1台




